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« Connessione alla piattaforma ENEA Public Energy Living Lab (PELL)
« Monitoraggio traffico :
— funzioni di base obbligatorie:
* Rilevazione automatica e conteggio veicoli
* Rilevazione automatica e conteggio pedoni
 Classificazione automatica dei flussi veicolari
— funzioni premianti :
Calcolo della velocita media di percorrenza della tratta
Tempo medio di percorrenza della tratta
Predizione del flusso veicolare
Conteggi per classe veicolare
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* Rilevazione parchegqi
« Monitoraggio ambientale
— | parametri base :

 qualita dell’aria (certificazioni minime UNITEC ISO 9001 e
UNITEC ISO 14001 ) : CO, CO2, NO2, O3, PM2.5, PM10, SO2

* meteo : temperatura, umidita, velocita e direzione vento,
radiazione solare, pioggia

 inquinamento acustico
— Parametri premianti :
 radiazione ultravioletta nello spettro di frequenze UVA e UVB
 qualita dell’aria : C6H6, CH4, H2S, NH3, VOC , PM1
» concentrazione dei pollini allergenici

« certificazione CNR in riferimento a European directive
50/2008/EC
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* Videosorveglianza
« Totem e pannelli informativi

e Stazioni di ricarica
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« Tutti i servizi obbligatori
« Tutti i servizi facoltativi

« Smart City Platform

« Connettivita LoRa su tutto il territorio urbano
« controllo allagamento sottopassi,

« torrette di ricarica bici elettrica e relative bici,
« panchine smart , hotspot wi-fi

e auto elettrica di rappresentanza,

« torrette di utilita con SOS e defibrillatori DAE
« llluminazione adattiva e dinamica

« Telegestione semafori e app emergenze

Manutenzione dei servizi inclusa

Tutti i dati e gli applicativi gestionali saranno installati presso il Data
Center del comune 6
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UNI11248-2016 : Traffic (Full) Adaptive Installation (TAI-FAI)

TRAFFIC AND PEOPLE Weather
. - LIGHT CONTROL
- ENFRGY ON DEMAND -

STATIC \
CONTROL \
\

* | SMART

@ S0% DEL FLUSSO DI TRAFFICO PREISTO - TRATTO DI ANALS
/\ CATEGORIA Di EsErCIZIC | M4 |

:“ | RIDUDONE DELLA COMPLESSITA’ NELLA TIROLOGIA DI TRAFFICO b AR

2015 : 170 (efficient) + 65(smart) = 235 mIn€
2020 : 310 (efficient) + 70(smart) = 380 mIin€ (diffusione 40%) - -1.77TWh/anno (-0.67 Mt/anno CO2)
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EMERGETICO UTILE
GESTIONE CORPI ILLUMINANTI SENSORE LTM PER ILLUMINAZIONE ADATTIVA

Gli apparecchi di via Leonardo Da Vind e via Firenze zaranno controllzti tramite 5 sensori LTM

{luminanza, traffico e condizioni meteo) , che sono in grado di misurare in tempo reale i livello di
luminanza delle strade monitorate (normative UNI 11248 e CEN 13201-3 parte 3), il fluso del traffico
notturng presente (numero di veicoli) e valutare le condizioni metec debilitanti notturne (strada asciutta,
bagnata, nebbia, neve) Tramite tale sensore é possibile applicare una riduzione di categoria

: .L‘ { Tecnclogle sd cade rad

Comunicadone veloce del ¢

illuminotecnica in tempo reale.

- V2 Leonarde, + pachi veicoli presanti
Da Vind . A
« « + Categoria illuminotecnica- « - buone condizioni meteo « « . Categoria illuminotecnica
== /13 Firenze M3 - Ivello di luminanza TELECAMERA APBLICATIVA
I _ P DAY & NIGHT
Architettora scalebile - Possibilith o nplamamtare | servis SISTEMA DI ILLUMINAZIONE DINAMICA
por Smurt City r
Il rilevatore verifica il movimento di un oggetto nel proprio raggio di copertura ed invia al nodo il + @
segnale digitale alto identificative della presenza di un oggetto sensibile. I nodo di telecontrolle
percepizce |a transizione logica dell'ingresso digitale e, come risposta, invia in radio broadcast un - o
el comando speciale di illuminazione istantanea. Questc messaggio particolare viene ricevuto e fatto PO L ERP:SEPREwnIf_% |ﬁr§£ﬁ“}°
rimbalzare fra tutti i nodi della rete fino 2 che tutti nodi non lo awanno eseguite. Appena ricevuto il :
X comando di illuminazione istantanea, un nodo piloterd il ballast del corpo illuminante ad un prefissato
— 2 el livello di dimmerazione Questo livella di dimmerazicne & contenuto nella memaria del nodo ed & un
parametro riconfigurabile @ modificabile da remoto dal centro di controllo o da gualsiasi dient abilitatoe
che acceda ad AUGE-G4.
" 5 Shtemna integraio e controlio remeoto R . . R S
ashine's EONSARlS 55 6o it ] .D&: GESTIONE IN CONTROLLO REMOTO VANTIAGG! OTTENIEIL
= N— = Gli apparecchi della cittd saranno controllati con sistema Punto-Punto ad Onde Radic. Tali apparecchi » controllo  dello stato  del
- T ‘: saranno collegati 3 un sistema di monitoraggio e controlle, tramite apposito nodo PS---5LC oppure singolo elemento
. = Jes %%} . P5---LVL di Algorab . installato allinterno del corpo illuminante. L'amminisirazione potra gestire il ) )
. . sistema € verificarne lo stato di funzionamento in tempo reale tramite specifica applicazione web. * censimento  geolocalizzate e
. . 2 - controllo temporale
: ¥ . . * analisi dei dati per la
Nada tipa P5--SLE Craea e - ManutEnzione
intema alfarmatura . e
e Ll . = & Regolare fino al singolo punto
[y o A —— i : lee grze ai sinotid
= ) Q :
= £ | hodops ; ——
m -~ & estemo allamatura C . "
J . =
. 'WEB BROWSER DI .

GESTIONE £ CONTROLLO -
| o |

7P Attivasicol & sliarmi - Gestions integrata dl guassl o Satiaments
delle nparasionl purtued
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"
0 |Telecamere ANPR per identificazione e classificazione veicoli
La smart mobility prevede l'instzllazione di telecamere ANPR per la lettura targhe di veicoli in
movimento, in qualsiasi condizione climatica e di luminecsita. Dati ed immagini possono essere
memorizzati direttamente in locale su SD card o 55D, inviati al sistema di supervisione del cliente_ |l
prodotto pud essere posizionato a palo o a parete.
evone vwa Goetialinns - Besin Corvyabon [ e | —— e —"
e LETTURA TARGHE FINO A 200 km/h
= pree " —— RISOLUZIONE 2 Mpixel
— - Trooad CLASSIFICAZIONE VEXCOLI PER TIPCLOGIA IN 6 COLORI (A20)
T {
_ VERSIONE MONOTESTA A INFRAROSSI (A2} E VERSION

DOPPIA TESTA CON TELECAMERA IR E TELECAMERA C
CONTESTO A COLORI (A20)

COMPATIBILE CON  PIATTAFORMA DI SUPERVISION!
“XENTINEL" CLOUD E "XSCANNER®

=z LAVORANO IN TUTTE LE CONDIZION| DY ILLUMINAZIONE

INES Cloud permette di integrare sistemi di telecamere IP, con o senza OCR a borde, dotate di modulo GPRS / UMTS per linterscambio di
dati. L'interfaccia permette di registrare una nuova centralina nel sistema INES, modificare o cancellare una centralina gia presente nel
sistema INES, e visualizzare il dettaglio di una centralina gia presente.

Nella sezione dell'interfaccia Lettura targa telecamere & possibile configurare e abilitare il tipo di servizi di cui si vuole usufruire: controllo
transito, pagamento permesso, consultazione servizi MIT/ANA e gestione allarmistiche.

Per ognuna delle letture salvate in INES & possibile visionare |a foto catturata dalla telecamera ed eventualmente modificare I3 targa se @ stata
inserita in modo errato.

-

13
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reports & analylics

Parking Sensor J

Rilevazione Parcheggi

» Rilevazione automatica e conteggio delle aree di sosta
libere

» Determinazione del tempo medio di sosta

» Aggiornamento dato in tempo reale

» Mapping e reporting delle aree di sosta

» Individuazione di flussi di ingresso e uscita

» Riconoscimento targhe

» Servizi di prenotazione e pagamento del parcheggio

Sensori monospace

[l progetto prevede un sistema di rilevazione dello stato di occupazione di stalli di sosta per auto,
camion, autobus ad alta precisione (3 doppia tecnologia). | dispositivi sono idonei a funzionare in
condizioni atmosferiche severe & con elevati vincoli meccanicl. La batteria garantisce una durata di

FILEVAMENTOVEXCOLL  TECKOLDGEA D SENSING RIDONDATA BISTANDARD:
MAGNETONOMETRO A 3 ASSI
SEMSORE ULTRASUCN WATERPROCF
ALTRI EVENTI FILEVATI PROBABILE FORMAZIONE DI GHIACCID SU STALLO
PRESENZA D NEVE EfQ GHIACCIC) SU STALLD
INSTALLAZICINE INTERRATO
GRADO DI PROTEZIONE IP 54 (waterproof and harshing condition)
RESISTEMZA AL CARICO MK 4t
DURATA BATTERIA TH0 ANHI

Sensori multispace

Il progetto prevede un sistema di smart parking basato su telecamere, con il quale 5i possono
individuare gl stalli accupat e liben e identificare 'sccupazione di aree non adibite alla sosts, alle
bicidette o ad alfri veicoll. || numero dei post aute coperti da una telecamera varia a seconda della
configurazione del parcheggio, in media 12 posti su strada,  fing @ 300 in spazi aperfl

| vantaggi nell utilizze di quests sistema sone:

+  semplicité ed efficienza dell'implemantazione

s scalabilita illimitata del sistema, da una a centinaia di telecamers

+ integrazione con software e piattaforme esistenti tramite e AMs




PERLA

F ENERGIA E SOSTENIBILITA o ]
B — Smart utili ty services

ANTIALLLVIONE
MONITORAGGIO

i Bl Controllo allagamento sottopassi

. 1 progetio powweds Miestalaions & un sotuma .ro- S -
“m; oghch icclal bveod F S o controlo dlugemenis sotiopwisi. |
an! mm' atineweo . 'y
la dorade Wirdeas Sersor Nutwork « il getewey # \ . h,“mlﬁmd‘h'nml
d cermo cpwsivo dowe i satwna & 7 : fiovose, Sandone Jo st » fomendo
: . & rosieswrs I : -

delle risorse ningrnderdo ici wdlche ' . n'ﬁ‘ﬂﬂﬂ-?ﬂm‘lmmd ,

Kl : : sl . | - . prwvarde & momale « G wonie acous s

positie  wicobre  Je  infoemasionl
metersclogiche of cttadinl s in foemato
d-tlnad-md:hn-lckrmnpb

rolizewanc.
G dlemi, attval e semscr & livello,
wthewrennc ssgnaazicn vidve & wsto peri

teso avied st e of in > wwicoll opportunanente pollicnes « WMo - - —
-o:d-g.mmhwmnubta [y Y trimesi in modeith diwerse gl cpporun
stracdabe che urbanc. - deviinatar, con divenifcations a secondae ded

| sernod serenno mbdlali n sccordo con e SA,
come indicato mella Taw. 3851 (Via Fewnie « Vide
raia

tipo & alerme v del lvdle & acoesa.

Tatti gi elermi sarseno centrabzzatl o
vivsekzzat -dmb pid modemi sisteni
nlomatic. Uslanne wrh in ol rsmeso

s— —
i i vie ums wd wmed ol personde nperibile B
Sensori Smart Air St ol Misuiensions s of Wb ' »E! f 1 D |
duforico debe forme def cefine. & - Hi=
M fosistema 3 costinito el segueti /,’ - \\\
1l progeso preescde il monitorsggic diffuso s componentc e * N
u. “,mm"‘.",m. weguiio i . Momduamubm A, :
: = of
d-lrwl—-lumnnﬁd-n-udhnlﬁliui v . . device  licncs  sivema & t ¥
pek & pubblics Tuminascos. Pl - b " - mmm =
Shutsando le dorike Windess Sersor Network § BAConor 7 b O™ Lot | 13 - = o sersoew di dagerento per | dbvesento : 2
o pormno ese positioneti i punti Tewp. * 0.5C s -y " wd| ] y del Fvdlo dull scun i
uy-l'm&n wetgn necesith i hedcd wioes T = S :l = : * 2 lnteme semadoriche 13 2 : 7)\-
& nmmmm ‘.‘““?z' e e - i 2 o 2wgnad & pericols « pentedl inegrativi ‘lil ‘
s motoinh pue dufnre e & mbith e - | s o Moikls jacs Boad - pur  cosmelo ™1
specfichu per getion le qualith | ﬁ ' P > : dlgjarmurto sollopesi
l:mmmﬂﬂnm‘mhu 20 (M aem  WOawe 3 W ” I ssterma peemette i sotopeasc, &
come indicae mele Tev. 3517 (Ve Frerss « Vide Ve SSb Gonds Mewle  Xmusie : vieuslizzars | divers sl « di contreare

o i

Ikl & saarno certifiati UNITEC 5O 9001 & ; S et

UNITEC 150 34001, W i o & CO, % N H Quanito contribuirk 4 nendew (0 sicurs le Gt
per [l menitonggo L = . wnche & seguito del tregici wee dllo scono

Oy, NO, Oy, PM2.S, P10, S0, G pre G it

. ol purio scelo in accondo con la SA come
75[;.:._'134.:/\'&7}4' S e 4 2 I I inchcato nelle Tov. JRLT (Ve Sidkg.

Torrette di ricarica auto elettrica

Le proponte progeitude prevede di imslelae
wil lemritosic comunake un pusto di rearics
Mmp&hmm

o purti & riceca wno costibel da prew
Schuko inteblocckte con elmmtations 230

VAL L toeretta sack talate owl walto n
weoedo con la SA, come ondle Tav.
Nella modith Energy Suppler & possitile 311 Plaza del Muricpic).

rcaticarw bicidene ehtiriche o peddata sisoti

& quasisi Spo atrevesc ¥ doppo dsterma &

e

o controlo wents abiltee o wcgations
snrgia wclo s o sperteling & bocsa,

Le oot setemo installate ne punti wlti n

sczondo con la SA, come indiceno nelle Tev. 3250

Plazza del Municipio w Mazza dud Pamiglicos] .

15




Fa ENERGIA E SOSTENIBILITA .
B — Connettivita ape rta
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